





































































































































X l 5K 3
Kf 112

y 2 3K 5

3K 3 15K

g y 10 15K

Iraty 13 d 3K s'y 13

6 1 Ed car 18 5 13

3 2 Cfd car 9 tu t

l O Cfd car 31 0 3

f 6 C d car 18 31 13
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a situésur Ox y 0

s 2k 0 Ki È
o

ne 2 Iz

b situe moy 0

2 K 0 K 2 0 9

Y 5 4 9

c a une abscisse égaleà 7 7

2 K 7 K 5

y t.ro

tirs

d qui a une ordonnée égale à 2 y 2

5 12k 2 K t 2
2

2 72

e deux coordonnées sont égales y c 2 K 5 12K K l

y 3 si 3








































































































































le 1 l
g situésur la droite

y s sel

2 IL 1 l K l t 2k 21 2

J 2K t ll 2K 8L 10 2k 81 10

6L 12

l 2 K 3

X 1

y te
Ii 1 e

i f et ax

partira

ai t 1 1 1 1

l t xl m






































































































































c perte m d

Ry y K avec le c K

ai ni p fi
parallèle è Bc même vecteur directeur

I K I avec KEIR

e perpendiculaire au vecteur à f d 5

Marc f Ï le J avec Ken

f horizontale pente 0 d f

f K avec KEIR

g verticale perte es d Ç

f k f avec Ken










































































































































1dL

U 8 la 2 0 o f C d

3 t 0 2 0 f o c d

15 8 2 25 5 1 d

6 8 2 0 Lil C d

a x 3 9 12g 6 0 y 1f 3

b 4 4 K 8 6 o x 1 4

c Sa 6 0 X y 6 61 6
1

car y

d y 0 Ix 6 0 x 2 2 o

e IL O 2g 6 0 y 3 o 3



























































































































32 Ly 6 0 5
g ciel l'intersection entre 2 droites

je_pyi u.o.rs

15 x 10g 30

e x 21 y 12

t.ly 18

y 18 a ff 4 1ff11

31

l

ax byte 0

a Il 3 4K X 3 4K

y s x a 4g 20 4k

x 14g 23 K 4g 23 0

b Il 3 17K 3 3K 9 21K

y z 3K 7 Ty tu 21K

3 4 23 3 74 23 0

c IL 2 4K 3 9K 6 12K

y 4 3K 4 hy 16 12K

3 44 10 32 4y 10 0

d x 5 4K le 5 4K

y 2 K 4 dy 8 4k

Keny Kiley 13 0










































































































































e x 7 5K 8 82 56 40K

y 10 8K f5 J'y 50 40K

8K S'y 106 8K My 1106 0

f y 2 y 12 0

g K 8 x 8 0

d six Ty 21

7J six Il

y Ex y
7

y Il 3 m I
7

ou i an bye c 0 d m a
b

ici ta 2g 21 0 m Es

d fr 84 56 0

8g 5K 56

y x I
8

y Ig x 7

h 7








































































































































a Jx 6g 7 0

à
a L

m
Ê

b a y t 0

d I et mi r

c ha ty 0

d et m

d Ex Ey F5 0

d h et me 1

e f5 K try t 0

à f et m

f by 8 O OK by 8 0

Â j et m O








































































































































g x 0 1 x Oy 0 0

d Y et m co droite verticale

h Kel y 3 41 2 s y 3
5 4

4 8 s'y 15

4x 54 8 15 0

Un S'y 23 0

d f et m

on transforme ces équations en épanchas cartésiennes

a 3K try 1L 0

b 61 Ly 22 6 4y 22 0 sa 2g 11 0

f Ken

x 3 2K 3 3K 9 6K

y L 3K 2 2g 2 6K

3K Ly Il 3 2y 11 0

d X t 2L 3

y z se
avec leur








































































































































p 3K 15 6L

ry nul
32 24 11 la 2g 11 0

ll y x 1 2g Ix Il
2

1 3K Ly Il 0

f x 9 4 8 31 91 2 yet
2 3

3 27 2g 16

32 Ly 27 16 0

3 24 4 0

d an by c 0 d d d ax by c O

a d 7 64 7 d ta 6g 7 0

d 141dL Id ta 6g c 0

A C d 1 7 t 6.1 c 0

7 6 c 0 l L

d 7K 6g 1 0

b d l'x r Ly d 5 24 5 0

d 111 d i d'l S'any c O










































































































































A C d 5 21 24 c 0

L 10 2 c 0 c 12

d 5 4 12 0

c d y 9 7K d 72 y 9 0

d Il d d 72 y c 0

A C d 7 2 l l 2 c 0

p 1h L c 0 l 1L

Id 7 x y 12 0

voir fichier Corrigé_3.1.15pdf sur Teams

ry
X 6

a y 2 di i 4 2 0
y L 2 A

b 6 dz x 6 0
il 6

c M milieu de AB I

M A D Ya yrs

M 2ff 2f
M hi r








































































































































ni III f t'f l
b 1ni I I au

dz x y c O

PE dy L le 2 c 0 C 3

donc dy x y 3 0

d di n de F 6 21

y
di M ds y L x L

dz
dz Pl 1 2

À f I
Il Il FÉ Ft 5

of at Id
dz 1µg x 6 14 1

Ff6 3

L H
p L

Il Il 5

Donc l'aire du A EPF HEIN IlÉÊIl fr5 5

As pp U








































































































































Rappel dl ax byte 0

d t d d bx ay c O

a dl 3K Xp 13 0

de ta by c O

A C cf 7.2 5f 3 c 0

14 9 c 0

c 5

1 cf ta by 5 0

72 by 5 0

b d x 9g 11 d Il 9g 11 0

dt 92 y c O

A E cf L 9 2 l 3 c O

18 3 c O C 21

di 92 y 21 0

c dl 16k 24g 7 d 16K 24g 7 0

cf 247C 16g c 0

A c dt 24 2 16 fi c o

48 148 c O c 0

de 24 164 0 dy 3 24 0








































































































































d d 2 3 0 d 2x Oy 3 0

di Ok 2g c 0

A E de O L 2f s c O

6 c O l 6

di 2y 6 0 di y 3 0

et d Ty L d Ox Y 1 0

di 3K Oy c 0

A C de 3 2 0 f 3 c O

6 c 0 l 6

dt 3 6 0

of x 2 0

y µ milieu de AB

M A D YA B

i
M 2f f Mf1 E

iii ii t.si t'f tafiaB l 1

µ si la A
m y c 0

pm
ME m t.tt f I1 c o

l Hz iIz C O lC 8

m 7K y 8 0










































































































































d 4k Ty 3 0
P x y projection orthogonale del

ny Pp I à d arc 54 3 0

d
PP be ay c 0

PP 5k y ce 0

PE PP 51 6 4141 1 0

y
IAB p

30 16 C O 14

pp In ay 14 0

P PP A d Jx try 14 0 5

un s'y 3 0 f4
I 25k Loy 70 0

I non Loy 12 0

25k 16k 70 12 0 41K 82 12 2

y hats 4 f 3 8 t
5 5

n'à l'f 2 1

Méthode 2

on l'ait l'équation de Pr qui et te Idl

Pp 5h 4g ts 0 Pf PP I C 14

PRI Ta ny theo PÔ f
eu À où À Jp f I

1 1 n'f 2 et






































































































































Mithoch 3

Als t'd À II à f
À d À d E Y

1ff
ate f

MÂT ai

si t fil
À À À Jp À AT AT Â
À ftp.t n'trial

Mithoch 4

onc Ô OF PÔ À PI
Éjecta I di APsur
à ilÀ À Ap_À

tôt

FH Mt lit
Fin

f

y lit tilt
IÀ f n'fr il




























































































































d by 3 2x
y

2x by 3 O

pp I d
d

PN 3x 2g te O

Pe Pr 315 21131 1 0

sa 15 26 C 0

C 11

PR 3 29 11 0

p
Me PPDA d j

3 4 11 0 2

2x by 3 0 3

61 4g 21 0

Ex 9g 9 O

ny sy 22 9 0

13g 13 0 y 1

x bytes 3.12 3 3

Mf3 1

M 3 1 Xp xp Ypjsp
5
24 13

2
Yp

L 5 Ifp 3

Y
c

es

type Yp 11

Mme P l1 11








































































































































Autre méthode

y
on détermine A10 Il
E Id

n
À t.fi

41 711by 3 0

à Is

a

p

Ô À PÛ À
MÉ
projection orthogonale de tp sur in

OH OÙ À n À

p il til il t il
I tats I

im ie M 13 11

On a également Ô OÛ Fp À 2FR

Ü À 2f À OÛ À 2PÔ rire
À À 20F Tort 20F À 2f I
à il fil Eittilanimal



























































































































ny c

a

c

hm1
A

i 7 B
B

t

À
t

a 3 Fi f
âme et isolement le vecteur directeur de la ha

AI I
I ha ha ly la O

A E that t 4 7 3 1 la 0 8 3 1 0

L CA Il

That ha by the 0 that ha 3g 11 0

À 4
a Î f

n est également le viteur directeur de le 1hrs1






































































































































Qhs f ha x y ipso

Be ht a

IIII
n o ls 2

ht i n y 2 0 ha n 9 2 0

AI h n în p

I Is entesdemnt le vecteur directeur de f1

Ah aha 3 4 4 0

E 1h 3 3 1.7 1 0 13 4 0

I 13

ai h 31 2g 13 0

H et l'orthocentre l intersection entre that thy et the

ici That A 1h H

I
A y 1 o

311 79 13 0
71 17 y 19

dans It I It 19



























































































































M milieu de M M 1f 3 1Mf it

À i ftp ph
9 1

n'y f d'µ

In 771 y 1 0

Me Iml 7 t E 1 0

t t c o ce 1 8

Ml 7h y 8 0















n y
8 at Médiatrice de 1M

à il lit il
É B

milieu de M l 12,6

Mm 71 19 1 o
i i É s

s mm a e netto

I I 10 et Mm n y 10 0

médiatrice de ti

À E e milieude te B f I E

Imp n y 1 0 B'f Mae n E 92
1 0

L C 2 Impel 71 y 2 0

médiatrice che Bi

Bê a milieu de B1 t E

Imp 3 y 1 0 t'Empel seo ce 2

I mne 371 y n o

Centre ducercle circonscrit 1mm l Imac 4K
71 19 10

tg 2
trial

Mason ducale circulait p_HAÏ Il à
HAKU Re 9 16 5



M milieu de AB M E 81 M 216

mamy e neeïoiïïtifidi no

iiii ï
N milieu de BC N E

Mbc 3k y en

ONEMac n 3f TE Cuco Cut I I

mne 31 y 2 0

L milieu de te L I g
à p El ali âme 11 8

Mac i k y G o

L E mac 1 1 Ce O et C 2

mac x y 2 0



Le centre des cercle circonscrit l'intersection entre les médiatrices

y 2 mac

Jacey 2 Mac

x 32 y y a 2 f2 c 2x 4
X 2 y 4

centre 0f21 4
Lerayondu cercle circonscrit distance d'un sommet à 0

À 2 1

4 r

re HAÔH 31414 V9 16 5

r 5 a



relyAi
yx.ly 15

5 7 ly y 15
n

vs
14 y y 15 y L

X 2

A 2 1

7k y 15

zy.ru 15 x 15 4

y
7 4 15 7 15 4 y 15

p 105 114g y 15

15g 105 115 120

y 8 x 15 116 1

C t 8

AB L X Ly 0 AB 2x y c 0

A E AB Z Z L C 0

L C 5

AB 2x y 5 0 ou 2x y 5 0

B
24 1J

y p

2g it

212g 15 y T

Ky 30 y 5 L S'y 35 y 7

x 27 15 1 BL 1 7



m int parallèles a DÛ

DJ et vecteur directeur de Di a DÛ

PC 62 Jy c 0

C E DL 6 1 3.8 C 0 6 24 30

De 62 y 30 0 on 22 y 10 0

D
y 10 o

Ly
212g y 10 0 4g y 10 0

Jy 10 y 2

IL 4

D 4 21

Autre méthode pour déterminer D BEACOUP PLUS SIMLE

on a à

DÛ à DÎ e où É É
à à Dé

À
1 f3

e s

D 4 2



A fais 1ha
y O

À Y 4x 3y 1
À un

5x syt.no

À Ux by 1 0

A 1 0

x 1

ly 4x l
L

y 4K h L

his tx ry.az
Afl 1

Jx 3y 2 10K ley 4
D AHAH

y un 6g 66

319 62

K 2 y Ce B 2 4

DC L ha DC tn ay ce O

l B C BC 3.2 4 4 4 0
ha by11 0

Ce 6 16 22

BC la try 22 0

ou 3K try 22 0

Al 1 has Al 2x 7y ce 0
t
7 4 22 0 A C Al



2f 1 71 1 Cr O

2 7 Ce 0 ce 5

Al 2x 7y 5 0

C A A re
la 7g 5 0

sx iay u.no
6 y c

6 d

y

0 X



 





 







 




